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La UIB impulsa I'us de la robotica i la intelligencia
artificial per a la restauracio de praderies de posidonia

La iniciativa que desenvolupara tecnologies basades en intelligéncia artificial i robotica marina per cartografiar, monitorar i restaurar
ecosistemes marins | Foto: UIB
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La Universitat de les llles Balears (UIB) participa en el projecte AI4SEA (Artificial Intelligence for SeaEcological Advanced
Monitoring and Restoration), una iniciativa que desenvolupara tecnologies basades en inteHigéncia artificial i robotica marina per
cartografiar, monitorar i restaurar ecosistemes marins de manera autonoma.

El projecte centra el seu primer cas d'estudi en les praderies de Posidonia oceanica, un ecosistema clau del Mediterrani que
protegeix la costa, acull una gran biodiversitat i actua com un important embornal de carboni, perd que esta «en regressié a causa
d'impactes humans i del canvi climatic».

La participacid de la UIB a AI4SEA esta encapcalada pel grup de recerca de Robotica Marina i Sistemes Intelligents
(SRV-MARIS), adscrit a I'Institut d'Intelligencia Artificial de les llles Balears (IAIB) de la UIB. També hi participen la Universitat de
Girona, la Universitat Politécnica de Catalunya i el CSIC. El projecte ha estat seleccionat en la convocatoria estatal de Projectes
d'investigacio en I'ambit de la intelligéncia artificial (AIA 2025), de I'Agéncia Estatal d’Investigacid. Tal com han explicat des de la
UIB, és una convocatoria «altament competitiva», amb una taxa d'exit inferior al 10%. «Només dues propostes de les llles Balears
han obtingut finangament, fet que reforga el lideratge cientific de la UIB en I'ambit de la robotica i la intelligencia artificial aplicades al
medi mari», han ressaltat.

Mapatge de praderies

La UIB coordina el subprojecte AI4AMAP, dedicat al desenvolupament de noves técniques d’'lA per al mapatge automatici la
caracteritzacio ecologica de praderies de Posidonia oceanica. L'equip, liderat per la professora Yolanda Gonzalez, creara models
avancats de visio per computador i aprenentatge profund «per permetre que els robots submarinsidentifiquin espécies, analitzin
I'estat de les praderies i generin mapes ecologics d'alta resolucid en temps real durant les missions d'exploracié».

El sistema integrara imatges submarines, dades acustiques i ambientals i informacid geoespacial per produir mapes multicapa que
ajudin a detectar zones degradades i prioritzar actuacions de restauracid. A més, incorporara tecnigues de mostreig adaptatiu
basades en processos gaussians, que «permetran als vehicles ajustar les seves rutes de manera intelligent per obtenir dades més
precises».

Segons la UIB, «AI4SEA suposa un salt qualitatiu respecte als métodes tradicionals, ja que permetra desenvolupar sistemes capagos
d'analitzar dades ambientals de manera autonoma, detectar canvis ecologics subtils i donar suport a la gestid i restauracié
d'habitats marins de forma més eficient i sostenible».
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SRV-MARIS

La participacio de la UIB es fonamenta en la trajectoria del grup SRV-MARIS, referent en el desenvolupament de tecnologies d'lA i
robotica per a I'exploracio i el monitoratge del medi mari. El grup ha liderat projectes sobre monitoratge de Posidonia, deteccid
d'algues invasores i identificaciéo automatica de peixos, i ha destacat per la capacitat de «fusionar dades Optiques i acustiques»,
processar-les amb xarxes neuronals profundes i «generar mosaics georeferenciats del fons mari».

Més vist
e [VIDEO] La sarcastica resposta de MES a la proposta de Vox de posar la bandera espanyola a I'edifici de la Policia local

e Santanyi es transforma en l'epicentre del Dia Mundial de la Poesia
e Denuncien errades i Us incorrecte del catala en una maquina d'autoadmissié d'un hospital de Palma

Amb AI4SEA, es passara de mapes estatics a models funcionals i predictius que permetran avaluar la salut de les praderies,
detectar degradacions incipients i recomanar estratégies optimes de restauracio. Segons han recalcat, la concessio del projecte
«consolida la UIB i el grup SRV-MARIS com a referents en tecnologia marina avancada i en la innovacio aplicada a la conservacio
dels ecosistemes del Mediterrani».
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